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1.WSTEP.

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z przygotowaniem placu budowy dla prac zwigzanych
z modernizacjg elewacji tgcznika pomiedzy budynkiem aerodynamiki a budynkiem
lotniczym, Wydziatu Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa Politechniki Warszawskiej w
Warszawie.

Zakres stosowania:

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robot zwigzanych
z przygotowaniem placu budowy. Wymogi ogolne zawarte w Rozporzgdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6.02.2003 w sprawie bhp podczas wykonywania rob6t budowlanych
(DZ.U. nr 47.poz.401 z 2003r.).

Zakres robot objetych przez Specyfikacje:

1. Ogrodzenie terenu budowy oraz wyznaczenie i oznakowanie stref niebezpiecznych,

2. Zabezpieczenie drég, wejs¢ i przejs¢ dla pieszych - uzytkownikdw poprzez montaz
zadaszen, siatek zabezpieczajgcych przed upadkiem i spadajgcymi przedmiotami,
Przygotowanie zaplecza socjalno-sanitarnego pracownikow,

Zapewnienia wszelkich mediow potrzebnych do realizacji zadania (woda, prad,

tacznosc),

Zapewnienie oswietlenia placu budowy,

Urzadzenie sktadowisk materiatow, w tym zabezpieczenie materiatdw niebezpiecznych,

Wyznaczenie i zabezpieczenie stref gromadzenia i usuwania odpadow,

Zapewnienie srodkéw ochrony pozarowej i doraznej pomocy medycznej,

Zabezpieczenie istniejacych elementow otoczenia przed konsekwencjg

przeprowadzanych prac budowlanych, w tym zabezpieczenie przedostawania sie

do gruntu materiatow szkodliwych dla srodowiska,

10. Montaz rusztowan podestowych-ramowych,

11. Zapewnienie srodkow bezpieczenstwa robot na wysokosci, zabezpieczenia odgromowe
I uziemiajgce rusztowan,

12. Zabezpieczenie pni drzew w bezposrednim sgsiedztwie prac i wydzielonego placu
budowy.
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Projektant sporzgdzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie szczegotowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru roboét budowlanych moze wprowadzaé do niniejszej
standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzia-
nych projektem zadania, obiektu i robot, uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz
konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robot, ktére sg niezbedne do okreslania ich
standardu i jakosci.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robot i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki
budowlanej.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
obowigzujgcymi  odpowiednimi  Normami Technicznymi, Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robo6t oraz Specyfikacjg ST-ZB ,Wymagania ogolne” i Rozporzgdzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w sprawie bhp podczas wykonywania robét
budowlanych (DZ.U. nr 47.poz.401 z 2003r.). Okreslenie dotyczgce rusztowan wg norm:
PN-M-47900-1:19996, PN-M-47900-2:1996, PN-M-47900-3:1996.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc robét z
Dokumentacjg Projektowg ST i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w Specyfikacji ST-ZB ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY.

Zgodnie z ST-ZB ,Wymagania ogdlne” materiatami sa:

Rusztowania ramowe wraz za catym ich wyposazeniem i urzgdzeniami zapewniajgcymi
bezpieczenstwo pracy na wysokosciach, lub drewniane o podobnych wtasciwosciach.
Materiaty powinny posiada¢ wtasnos$ci okreslone w specyfikacji oraz normom.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
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by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byc¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc¢
utrzymywany dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inspektora nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Sposoby transportu wg normy ,PN-M-47000-2:1996 - Pakowania, przechowywanie
i transport rusztowan".

Transport unieruchomionych i zabezpieczonych przed uszkodzeniem elementow rusztowan
moze odbywaé sie dowolnym srodkiem transportu, pomosty, podktady, deski kraweznikowe,
drabinki powinny by¢ utozone luzem wg rodzaju.

Transport powinien byC¢ przyjety zgodnie ze specyfikacja bgdz inny, o ile zatwierdzony
zostanie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST-ZB ,Wymagania ogdlne”.
Wykonanie robét powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone
zostanie przez Inspektora Nadzoru. Wymagania dotyczgce obliczen konstrukcyjnych
rusztowan oraz sposobu ich kotwienia reguluje norma: PN-M-47900-2:1996.
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6. KONTROLA JAKOSCI.
Kontrola jakosci montazu rusztowan wg Normy PN-M-47900-3:1996.
Badania obejmuja:

1.Czesci rusztowan.

2.Zmontowane rusztowania.

7. OBMIAR ROBOT.
Koszt zabezpieczenia i urzgdzenia terenu budowy, ustawienie rusztowan oraz czas pracy
rusztowania nie podlega odrebnej zaptacie i jest wliczony w cene kontraktows.

8. ODBIOR ROBOT.
Odbidr prac zwigzanych z montazem rusztowan polega na:
1. Sprawdzeniu stanu podtoza,
Sprawdzeniu posadowienia rusztowania,
Sprawdzeniu siatki konstrukcyjnej rusztowania,
sprawdzeniu stezen i zakotwien,
Sprawdzeniu zabezpieczen,
Okresleniu odchytek od pionu,
7. Sprawdzeniu uziemienia rusztowania metalowego.
Przed przystgpieniem do robét powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
1. Dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robdét (jezeli takie wystgpity).
2. Dokumentacja uzasadniajgca uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robét.
Dziennik prac konserwatorskich.
Dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatow.
Protokoty czesciowych odbioréw roboét zanikajgcych i zakrytych.
Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb pomontazowych.
Protokoty pomiarow i badan.
Swiadectwa jakosci i dopuszczenia do eksploatacji urzadzen i materiatéw.
Dokumentacja DTR zamontowanych urzadzen.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Koszt urzagdzenia i zabezpieczenia terenu budowy, a takze ustawienie i demontaz oraz czas
pracy rusztowan, nie podlega odrebnej wycenie i przyjmuje sie, ze te koszty wliczone sg
w cene kontraktowa.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w sprawie bhp podczas
wykonywania robo6t budowlanych. (DZ.U. nr 47 poz.401 z 2003r).

2. Roboty bedg wykonywane w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE lub w zakresie przyjetym przez polskie
ustawodawstwo.

10.1. Normy

PN-M-47900-1:1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Okreslenia, podziat i gidbwne

parametry.

PN-M-47900-2:1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur.

PN-M-47900-3:1996 - Rusztowania stojgce metalowe robocze. Rusztowania ramowe.
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