KIERUNEK LOTNICTWO | KOSMONAUTYKA, STUDIA MAGISTERSKIE (tok 2006)
Pytania na egzamin dyplomowy

A. Przedmioty kierunkowe LiK MGR

1. Podstawowe zatozenia modelu zlinearyzowanego stosowanego przy analizie
statecznosci dynamicznej — gtdwne zalety i ograniczenia

2. Oméwi¢ budowe atmosfery, w tym zmiane parametrow fizycznych z
wysokoscig; Model atmosfery wzorcowej — rola i podstawowe zatozenia

3. Oméwi¢ metody optymalizacji wykorzystywane w optymalizacji statkdw
powietrznych

4. Omowic¢ zmienne decyzyjne wykorzystywane w optymalizacji statkow
powietrznych

5. Oméwi¢ najczesciej definiowane funkcje celu w optymalizacji statkow
powietrznych

6. Podac klasyfikacje samolotéw bezzatogowych ze wzgledu mase, putap i
dtugotrwato$¢ lotu

7. Wymieni¢ i scharakteryzowac najwazniejsze systemy poktadowe platformy
nosnej, stacji naziemnej oraz typy czujnikdw stosowanych w samolotach
bezzatogowych

8. Zdefiniowac i scharakteryzowac¢ wspoétczynnik diugotrwatosci lotu samolotu
bezzatogowego

9. Wymieni¢ najwazniejsze miary bezpieczenstwa systemow bezzatlogowych oraz
scharakteryzowac rozwigzania konstrukcyjne i typy technologii wptywajace na
wzrost poziomu bezpieczenstwa samolotéw bezzatogowych

10.0Omowi¢ systemy eksploatacji statkow powietrznych

11.0méwi¢ metody przyblizone w mechanice konstrukcji ze szczegbélnym
uwzglednieniem MES,

12.Co to jest zjawisko ablac;ji?

13.Co to s3 superizolacje i jakie jest ich zastosowanie?

14.Urzadzenia wykonawcze sterowania statkdw powietrznych. Omowic ich rodzaje
i zasade dziatania na przyktadach wybranych statkdw powietrznych.

15.Radiolokacja lotnicza. Zasada dziatania radiolokatorow, ich rodzaje oraz
zastosowanie.

16.Poktadowe lotnicze systemy ostrzegania przed niebezpieczenstwem. Omowic
ich rodzaje, zasady dziatania i przeznaczenie.

17.Uktady nawigacji bezwtadnosciowej. Rodzaje czujnikow stosowanych w tych
uktadach. Przetwarzanie sygnatow.

18.Metody pomiaru predkosci i wysokosci lotu na statku powietrznym.

19.Analiza uktadéw dynamicznych | i Il rzedu

20.Zjawisko Dopplera. Wykorzystanie efektu Dopplera w systemach lotniczych.

21.Réwnanie stanu. Opis uktadow nieliniowych i liniowych w zmiennych stanu.
Wyjasni¢ pojecia: uktad ciggly i dyskretny.

22.Co to jest widmo sygnatu? Omowic analize Fouriera sygnatu
deterministycznego.

23.Regulacja w uktadach dynamicznych. Typy regulatorow. Regulator PID. Metody
doboru parametrow regulatora PID.

24.Wymiana ciepta przez promieniowanie - prawo Stefana-Bolzmanna.
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B. Przedmioty specjalnosciowe LiK MGR

Specjalnosé Automatyka i systemy lotnicze

1. Oméwic typowe postacie ruchow (drgan) opisujace statecznosé dynamiczng
samolotu

2. Uklady automatycznego sterowania lotem. Omowic ich rola, funkcje i realizacje
techniczna.

3. Integracja bezwladnosciowych systemdw nawigacji z systemami nawigaciji
satelitarnej.

4. Rodzaje btedow czujnikdw wykorzystywanych w bezwitadnosciowych
systemach nawigacyjnych.

5. Okreslanie orientacji przestrzennej obiektu za pomocg ré6znych systemow
nawigacyjnych.

6. Ogoblna struktura systemu nawigacji bezwtadnosciowej. Okreslanie orientacji
poczatkowej w systemie nawigacji bezwtadnosciowe;j

7. Uklady nawigacji satelitarnej - poréwnanie.

8. Parametry okre$lania potozenia przestrzennego obiektéw ruchomych. Macierze
transformacji. Eliminacja punktéw osobliwych.

9. Zastosowanie instalacji pneumatycznej we wspoétczesnych samolotach.

10.Budowa i dziatanie radaréw poktadowych. Parametry sygnatéw sondujacych.

11.1dentyfikacja-rodzaje i metody.

12. Kompensatory-rola, rodzaje, dobor.

13. Sitowniki na statkach powietrznych — rodzaje, wady, zalety zastosowania.

14.Przetworniki analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe.

15.Omoéwic lotnicze systemy pomiaru kursu.

16.Rodzaje energii i ich zrédta stosowane na poktadzie samolotu.

17.Linie i kierunki na powierzchni ziemi stosowane w hawigaciji.

Specjalnosé¢ Statki Powietrzne
1. Oméwic podstawowe postacie ruchow (drgan) opisujgce statecznosé

dynamiczng samolotu oraz wymieni¢ cechy konstrukcyjne, od ktorych gtéwnie

zalezg charakterystyki statecznosciowe

Omoéwi¢ metodyke doboru zespotu napedowego do samolotu

Omowic znane metody wytwarzania lotniczych konstrukcji kompozytowych.

Omowié¢ sposoby wprowadzenia sit skupionych w strukture (metalowa,

kompozytowa) ptatowca.

5. Jakie cechy uzasadniajg stosowanie kompozytéw polimerowych w
konstrukcjach statkow latajgcych?

6. Jakimi kryteriami nalezy sie kierowac¢ dokonujgc doboru materiatu na foremniki
do wytwarzania struktur kompozytowych o spoiwie polimerowym?

7. Omowi¢ wlkasnosci materiatow piezoelektrycznych oraz materialéw z pamiecig
ksztattu.

8. Podac przyktady zastosowan struktur inteligentnych w lotnictwie i
kosmonautyce

9. Wyjasni¢ podstawy fizyczne diagnostyki ultradzwiekowe]

10.Co to jest spektrum obcigzen eksploatacyjnych ptatowca?

11.0ODbcigzenia ztozone w pretach, podstawowe przypadki, przyktady,

12.Ramy ptaskie i przestrzenne, metody rozwigzania, przyktady,

13.Podac¢ podstawowe uproszczenia teorii powtok cienkich o matej wyniostosci,

14.Modele elementow konstrukcyjnych - tarcze, ptyty i powtoki.
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Specjalnos¢ Napedy Lotnicze
1. Omoéwic spalanie dyfuzyjne i kinetyczne, podaé dziedziny zastosowan.
2. Jaka jest rola dyfuzora w komorze spalania STO oraz jakie znasz rodzaje

dyfuzorow?

Rodzaje komor spalania silnikdéw turbinowych, wymagania, zalety i wady.

Omowic problem szkodliwych emisji z silnikdw lotniczych.

Metody stabilizacji ptomienia w komorze spalania silnikéw lotniczych.

Metody obnizania emisji zanieczyszczen w komorach spalania silnikow

lotniczych.

Narysuj ogélny schemat uktadu sterowania i regulacji oraz omow najwazniejsze

zadania stojgce przed uktadem sterowania wybranego rodzaju silnika

lotniczego.

8. Na czym polega tzw. sterowanie optymalne stosowane w silnikach rakietowych
na cieklty materiat pedny

9. Oméw stany ustalone oraz linie ograniczajgce stateczng prace silnika
turbinowego.

10. Oméwic¢ metodyke doboru zespotu napedowego do samolotu

11.Narysowac¢ i omoéwi¢ trojkaty predkosci dla wybranego stopnia sprezarki lub
turbiny.

12.Co to jest stopien reakcyjnosci turbiny lotniczej?

13.0méwi¢ zaleznos¢ sprawnosci cieplnej silnika odrzutowego od sprezu dla
obiegu idealnego i rzeczywistego.

14.Co to jest pompaz?

ogkw
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Specjalnosé Kosmonautyka

Podstawowe podsystemy sztucznych satelitow — krotko omowié.
Sposoby zasilania statkow kosmicznych w energie elektryczna.

Bilans cieplny statkbw kosmicznych.

Warunki srodowiskowe specyficzne dla lotdw kosmicznych i ich konsekwencje.
Jak dziatajg systemy kontroli potozenia?

Rodzaje napedow satelitow.

Omowi¢ metody sterowania rakietq.

Podac gtowne skitadniki bilansu energii pojazdu na orbicie okotoziemskiej.
Omowi¢ uktady wspétrzednych wykorzystywane w opisie lotu rakiety

10 Wymieni¢ rodzaje perturbacji orbity satelity i podac ich zrédta
11.Wymieni¢ elementy orbity nieperturbowane;j

12.Co to jest pogoda kosmiczna?

13.Wymieni¢ i omowi¢ rodzaje dysz silnikow rakietowych

CoNoO~WNE
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