MiPM 2019/2020 - Studia niestacjonarne 2-ego stopnia - 120 ECTS

L.p. |SemNazwa przedmiotu/modutu Godz wW C L P ECTS

1.1 1 [JWybrane zagadnienia matematyki 45 3 2 8
2.1 1 JPodejmowanie dziatalnosci gospodarczej 18 2 2
3.1 1 JZaawansowane metody programowania 18 2 2
4.1 1 [JTeoria sterowania 27 2 4
5.] 1 JIMechanika Il 27 2 4
6.] 1 JWytrzymatosc konstrukcji 27 2 4
7.1 1 [Materiaty Il 18 2 3
8.] 1 JTermodynamika 18 1 1 3

SUMA 198 14 6 2 0 30

9.1 2 JSystemy informatyczne zarzadzania 18 1 1 2
10.] 2 [JProbabilistyka 9 1 2
11.] 2 [Teoria przetwarzania sygnatow i identyfikacji 18 1 1 2
12.] 2 [JMiernictwo cieplno-przeptywowe 18 2 3
13.] 2 |Fizykal 18 1 1 3
14.] 2 [Mechanika IV 18 1 1 3
15.] 2 JZaawansowane metody CAD/CAE 18 2 3
16.] 2 JMetody numeryczne 18 1 1 2
17.] 2 JMetoda elementéw skonczonych 18 1 1 3
18.] 2 Technologia maszyn | 18 1 1 3
19.] 2 JMechanika ptynéw 27 2 1 4

SUMA 198 10 4 8 0 30

- 1

20.§] 3 JFizykall 18 1 1 3
21.] 3 [JPraca przejsciowa 54 6 10
22.] 3 JPodstawy prawne dziatalnosci przedsiebiorstwa 18 2 2
23.] 3 [Technologia maszyn Il 18 1 1 3
24.1 3 ]Modut specjalistyczny S2 10 X X X X 12

SUMA 118 4 1 1 6 30

25.] 4 JSeminarium dyplomowe magisterskie 2 5
26.1] 4 Przygotowanie pracy dyplomowej magisterskiej 20 25
SUMA 22 30




MiPM niestac. 2019/20 - modut specjalistyczny S2 (do wyboru)

N

L.p. | Sem Nazwa przedmiotu/modutu W C L P ECTS
Energetyka cieplna
3 JOdnawialne zrédta energii 2 2
3 JLaboratorium MUE 2 3
- 3 [JPerspektywiczne technologie energetyczne 2 2
f’_’ 3 _JAlgorytmy i programy bilanséw cieplnych 2 3
(uﬂ 3 JRynek energii 2 2
N Komputerowe wspomaganie projektowania inzynierskieg
N 3 [Trybologia 2 3
-8 3 [JMetody komputerowe w mechanice konstrukgcji 1 2 3
g 3 JKomputerowa analiza przeptywow 1 2 3
E’ 3 JAerodynamika ll 1 1 3
= Lotnictwo
8 3 JAerodynamika ll 1 1 3
‘N 3 [Systemy sterowania lotem 2 2
o
5 3 JStruktury kompozytowe 2 2
5., 3 JSystemy sterowania i zasilania silnikow 2 2
&JJ 3 |Optymalizacja konstrukcji lotniczych 2 3
3.) Robotyka
3 [Systemy programowania robotow 2 1 4
3 [Konstruowanie robotow 2 2 4
3 JUktady sterowania automatycznego 1 2 4




